
Fiche 11 

11.-Transversale 

 

11.1- Géomaticien-roboticien 

 
 

Définition synthétique 

Joue un rôle privilégié dans l'organisation et le développement des bases de données, en 

particulier dans la gestion du serveur cartographique et l'enregistrement des données 

spatialement référencées. Prend en charge sur le terrain les appareils de télédétection acoustique 

ou géophysique sous-marine et traite les données qui en sont issues. Développe le programme de 

robotique sous-marine indispensable notamment pour les fouilles en eaux profondes. 

 

Activités principales 

 

▪ Réalise des outils permettant la mise à disposition des données SIG disponibles 

▪ Participe aux opérations de prospection ou d'expertise liées à l'établissement de la carte 

archéologique nationale, des sondages, des fouilles programmées ou des fouilles préventives 

▪ Consolide l'application du programme Patriarche 

▪ Établit la rédaction des cahiers des charges pour la construction ou l'acquisition d'appareils de 

détection ou de robots sous-marins, et participe à la construction de prototypes et d'appareils 

robotisés. 

 
 

  

Corps de fonctionnaires 
susceptibles d’assurer les 

fonctions 
correspondantes mais ne 

relevant pas du MCC 

Absence de corps de 
fonctionnaires 

susceptibles d’assurer 
les fonctions 

correspondantes 

Fonctions relevant 
de plusieurs corps 
de fonctionnaires 

Emplois dont les 
fonctions sont 
partiellement 

dévolues à un corps 
de fonctionnaires 

   
 

 

 


